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1. Przeznaczenie i opis urzadzenia

BETA-3 stuzacy do automatycznego, badZz rgcznego przetaczania 2 toréw sygnatow
ASI. Kazdy z toréow (M i B) wyposazony jest w detektor wykrywajacy w wejsciowym sygnale
strumienia transportowego ASI obecno$¢ pakietéw o wybranych numerach PID (standardowo
pidéw tablic PAT, CAT i NIT - o numerach odpowiednio 0, 1, 17). Mozliwe jest monitorowanie
max. 8 pidow ASI niezaleznie w kazdym z torow.

BETA-3 sklada si¢ z 2 niezaleznych moduléw changeoverdéw, posiadajacych po 2
wejscia 14 wyjscia ASI.

Na skutek detekcji zaniku ktéregokolwiek z monitorowanych PID, nastepuje
przelaczenie sygnatow wejsciowych, tak aby w torach wyjsciowych (o ile to mozliwe) zapewnié
obecno$¢ poprawnego sygnalu. Przetaczenie jest realizowane przy uzyciu wbudowanego
aktywnego przetacznika ASI.

Changeover jest wyposazony w przekaznikowe wyjscie sygnalizacji alarmu oraz 2
zewnetrzne wejscia alarmow.

Dodatkowa funkcja changeovera jest pomiar bitrate-u monitorowanych PID-6w.

2. Parametry techniczne

2 niezalezne urzadzenia w jednej obudowie 19” 1U;

2 niezalezne zasilacze z funkcja automatycznego przelaczenia zasilania;
2 wejscia ASI;

2 podwojne lub 1 poczworne wyjscia ASI (konfigurowane);
wbudowany aktywny przelacznik ASI;

monitorowanie do 8 nr PID dla kazdego z wejs¢;

pomiar bitrate-u testowanych nr PID;

2 wejscia alarmow zewngtrznych;

1 wyjscie przekaznikowe sygnalizujace stan alarmu;
konfiguracja przez interfejs RS-232;

zasilanie: 230V AC max. 14W.



3. Opis plyty czolowej

przetacznik oraz
| sygnalizacja trybu pracy

sygnalizacja bledu || AUTO/MANUAL przetacznik i
wkanale M || | | LEDMB
| | /
R ° | | /
sygnalizacja “ | yd przetacznik i
obecnosci LED MM
zasilania

przetaczniki oraz sygnalizacja
stanu wewnegtrznego
przetacznika ASI

sygnalizacja
alarmu

CHANNEL A

przetacznik i
LED BM

sygnalizacja blgdu
w kanale B

przetacznik i
LED BB

rys. 1: Rozmieszczenie elementow plyty przedniej changeovera BETA-3.

3.1. Sygnalizacja obecnosci zasilania

LED POWER $wieci si¢ po wlaczeniu do sieci zasilacza odpowiadajacego danemu
modutowi (4 lub B). Urzadzenie BETA-3 pracuje poprawnie przy wiaczeniu jednego badz obu
zasilaczy, niemniej zaleca si¢ podlaczenie zasilania do obu moduléw (do obu gniazd na plycie
tylnej).

3.2. Sygnalizatory bledow i alarmu

Diody LED sygnalizujace odpowiednio wystapienie blgdu w torze M lub B oraz
przejscie urzadzenia w stan alarmu (LED ALARM). Stan alarmu sygnalizowany jest dodatkowo
sygnatem akustycznym.

3.3. Przelqcznik auto/manual

Wecisnigeie przelacznika powoduje przej$cie urzadzenia w tryb pracy auto (zgaszenie
diody LED). Tryb manual sygnalizowany jest §wieceniem diody LED. Przej$cie w tryb auto jest
mozliwe wylacznie przy braku btedéw w torach M1 B (p.5.1.).

3.4. Przelqczniki AST

Woecisnigcie ktoregokolwiek z przetacznikow MM, MB, BM, BB powoduje przejscie
urzadzenia do trybu manual i odpowiednie przetaczenie przelacznika ASI. Stan wewnetrznego
przetacznika ASI sygnalizowany jest przez zapalenie odpowiednich diod LED MM, MB, BM, BB.
W zaleznosci od konfiguracji wyj$¢ urzadzenia (p. 6.1.), mozna dokonaé¢ nastepujace polaczenia
sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych:



Zapalenie diody LED /|Sygnal wejSciowy Sygnal wyjsciowy
wecisSnigcie przalacznika

MB InM Out B1, B2

MM InM Out M1, M2

BB InB Out B, B2

BM In B Out M1, M2

tab.1: Przelqczanie sygnatow w trybie 2 podwaojnych wyjs¢ AST

Zapalenie diody LED /|Sygnal wejsciowy Sygnal wyjsciowy
wcisnigcie przalacznika
MB lub MM InM Out M1, M2, Bl, B2
BM Ilub BB In B Out M1, M2, B1, B2
tab.2: Przelqczanie sygnatow w trybie 1 poczwornego wyjscia AST
4. Opis plyty tylnej

wejécie kanatu B
wejécie kanatu M

b

o

wyjscie kanatu M1

ztacze AUX
/ ztacze RS-232

wyjscie kanatu B2

wyjscie kanatu M2 / wyjscie kanatu B1

rys. 2: Rozmieszczenie elementow plyty tylnej changeovera BETA-2

4.1. Zlgcze AUX
nr pinu | oznaczenie opis
1 alarm_out Wyjscie TTL 5V sygnatu alarmu. 1 logiczna - alarm, 0 logiczne — brak alarmu
alarm _out C Wyjscie przekaznika alarmu — linia wspdlna
ext_out Wyjscie TTL. Nieuzywane.

alarm_in_ext m | Wejscie alarmu toru main. Rozwarcie — brak alarmu, zwarcie do masy - alarm.

GND Masa

alarm_out NC | Wyjscie przekaznika alarmu — linia normalnie zwarta

alarm_out NO | Wyjscie przekaznika alarmu — linia normalnie rozwarta

alarm_in_ext b | Wejscie alarmu toru backup. Rozwarcie - alarm., zwarcie do masy - brak alarmu.

O || N[ |w»n | [ ]|

ext_in Wejscie TTL. Nieuzywane.

tab. 3: Opis zlqcza AUX




4.2. Zlqcze RS-232

nr pinu | oznaczenie opis

2 TXD Wyjscie TXD interfejsu RS232
3 RXD Wejscie RXD interfejsu RS232
5 GND Masa

tab. 4. Opis zlqgcza RS-232

5. Tryby pracy

5.1. Tryby pracy auto / manual
Changeover BETA-3 moze pracowa¢ w jednym z 2 trybow: auto lub manual. Po
wlaczeniu zasilania urzadzenie przechodzi do trybu manual. Przej$cie do trybu auto nastepuje po
wecisnigciu przetacznika auto/manual i jest mozliwe jedynie w sytuacji braku btedéw w obu torach

(p. 3.3.).

W trybie manual mozliwe jest reczne podtaczenie wejs¢ ASI do dowolnych wy;js¢ ASI.
Bledy wystepujace w torach main 1 backup sa sygnalizowane przez zapalenie diod LED error M i
error B. Stan alarmu (zapalenie diody alarm, wlaczenie sygnatu dzwigkowego, przelaczenie
przekaznika), nie jest sygnalizowany, niezaleznie od wystgpowanie btedow.

W trybie auto urzadzenie automatycznie reaguje na wystapienie bledow w
ktorymkolwiek z torow M lub B, przetaczajac na wyjscia sygnaly z toru nie wykazujacego btedow.
Po wystapieniu btedu 1 ew. przelaczeniu torow, urzadzenie wilacza alarm ($wiecenie diody alarm,
przetaczenie przekaznika, wlaczenie sygnalu dzwigkowego).

5.3. Algorytm dziatania
Po wiaczeniu zasilnia urzadzenie przechodzi do trybu manual. W trybie tym,
wcisnigcie ktoregokolwiek z przetacznikow MM, MB, BM, BB, powoduje przelaczenie
przetacznika ASI zgodnie z tabela tab.1 lub tab.2 (p. 3.4.). Wcisnigcie przelacznika auto/manual,
powoduje przejscie urzadzenia do trybu aute, pod warunkiem, ze w obu torach M i B nie wystgpuja
btedy.

W trybie auto, changeover BETA-3 sprawdza wystapienie btedéw w torach M 1 B. Za
wystapienie btedu w danym kanale przyjmuje si¢ brak odbioru pakietu o ktéorymkolwiek ze
zdefiniowanych numerow PID lub zwarcie sygnatu alarm_in_ext do masy przez czas dtuzszy niz
2s. Jesli btad wystgpuje w kanale M lub kanale B, po 2 sekundach od wystapienia btgdu nastgpuje
przetaczenie przetacznika ASI tak, aby w oby torach wyjsciowych zapewni¢ obecnos¢ poprawnego
sygnatu oraz zgloszenie alarmu (wlaczenie sygnalu dzwigkowego, przetaczenie przekaznika,
zapalenie diody alarm). W przypadku, jesli btedy wystapia w obu kanatach, po 10 sekundach od
ich wystapienia, zostaje zgloszony alarm (wlaczenie sygnalu dzwigkowego, przetaczenie
przekaznika, zapalenie diody alarm). W tym przypadku przetaczenie przetacznika ASI nie
nastgpuje. Po zgloszeniu alarmu, urzadzenie przechodzi do trybu manual.



6. Konfiguracja urzadzenia
Konfiguracja urzadzenia odbywa si¢ przez lacze RS-232 (p.4.). W celu nawiagzania
polaczenia nalezy uzy¢ dowolnego programu terminala RS-232 (np. HyperTerminal) ustawiajac
nastepujace parametry transmisji:

® szybkos$¢ transmisji 57600 bps;
® [ bit stopu;
® 8 bitéw danych bez bitu parzystosci.

Po podlaczeniu urzadzenia w oknie terminala wys$wietlany jest bitrate strumieni o
zadanych PID (rys. 3). Litera ,,A” przy wyswietlanym bitrate oznacza, ze dany PID jest aktywny,
tzn. jego brak w strumieniu wejSciowym ASI przez 2 sekundy spowoduje wystapienie btedu i
zgloszenie alarmu (w trybie auto).

i
Plik Edycia Widok ‘Whwwolanie Transfer Pamoc
D3| 3| o5
|
suxx MIKROPROJEKT s =»x ST changeover BETA-3 s=x

BITRATE
LILLIETETEELELL LR RITL LRI EEL LI T PRI AR LI 1000 ]
MAIN CH. BACKUP CH.

# #

1 5 | I v | e |

# PID | Bitrate | | # PID | Bitrate | |
PID 0 # 0000 | @ kb/s | A | # 0060 | 0 kb/s | A |
PID 1 # 0001 | 0 kb/s | A | # 0001 | 0 kb/s | A |
PID 2 # 0017 | A kb/s | A | [ 0017 | 0 kb/s | A |
PID 3 # 8191 | 0 kb/s | - | [ 8191 | 0 kbis | - |
PID 4 # 8191 | @ kb/s | - | [ 8191 | 0 kb/s | - |
PID 5 # 8191 | @ kb/s | - | # 8191 | B kb/s | - |
PID 6 # 8191 | @ kb/s | - | # 8191 | 0 kb/s | - |
PID 7 # 8191 | A kb/s | - | # 8191 | 0 kb/s | - |

Press SPACE bar to enter setup menu

4

Pataczony 00:00:11 [Actowykryw,  [57e008N-L [SCROLL [R5 oM [Preechustiane [Feho drikowiania p

rys. 3: Okno terminala w trakcie normalnej pracy urzqdzenia

Woecisnigcie klawisza spacji powoduje wejscie do menu konfiguracji urzadzenia (rys. 4).

ol
Pk Edycja Widok Wiwolanie Transfer Pomoc
D] ®(3] 0B
|
" MIKROPROJEKT =
- BETA-3 v.1.0 =
Select:
"1 - to enter / change PID of MAIN channel
'2’ - to enter / change PID of BACKUP channel
'3 - to enter / change PID of BOTH channels
"4 - to change operation mode
g’ - quit
Pofaczony 00:0L:57 [avtowykryw,  [57ED0EN-L  [SCROLL (AR5 UM [Pracchustisane [Eche drikawania y

rys. 4: Menu konfiguracji



Whisujac cyfre '1' ... '4' w menu konfiguracji badz literg 'q' mozemy odpowiednio:
- wybra¢ 1 uaktywni¢ monitorowane numery PID dla kanalu MAIN;

- wybra¢ 1 uaktywni¢ monitorowane numery PID dla kanatu BACKUP;

1
2
3. - wybra¢ i uaktywni¢ monitorowane numery PID dla obu kanatow jednoczesnie;
4. - zmieni¢ tryb pracy urzadzenia

q

- wréci¢ do trybu normalnej pracy (rys. 3).

6.1. Edycja monitorowanych numerow PID
Wyboér numerdéw monitorowanych PID jest dostepny po wybraniu pozycji 'l', 2', '3' z
menu konfiguracji (rys. 5).
o

Pl Edycja Widok Wywolanie Tramsfer Pomoc

D= 5]5] ol

= MIKROPROJEKT
= BETA-3 v.1.0 =

¥

to enter / change PID of MAIN channel
to enter / change PID of BACKUP channel

'y - to enter / change PID of BOTH channels

g’ - to change operation mode

‘q’ - quit

HMAIN CHANNEL :

Pid 8: 00000: Active

Pid 1: 00001: Active

Pid 2: 80017: HActive

Pid 3: B88191: Inactive

Pid 4: 08191: Inactive

Pid 5: 08191: Inactive

Pid 6: 88191: Inactive

Pid 7: 88191: Inactive

Enter PID number to edit

q’ - quit j
Polaczany 00:03:42 [utowykeyw,  [s7e008-L [SCROLL[CAPSuum [Preschentyaanis Echn drukowariia 7

rys. 5: Menu edycji numerow PID

W celu edycji numeru PID, nalezy wybra¢ numer jego pozycji ('0'...'7") na liscie PID
(rys. 6). Kolejnym krokiem jest podanie 4 cyfrowego nr PID (w systemie dziesigtnym). Urzadzenie
zapyta o aktywacj¢ PID — aktywowanie PID oznacza, ze jego zanik w strumieniu wejSciowym ASI
bedzie zglaszal alarm. Jesli dany PID pozostawimy nieaktywny, jego zanik nie spowoduje
wlaczenia alarmu, natomiast bedzie dla niego wykonywany pomiar bitrate-u. Domyslenie w obu
kanatach urzadzenia ustawione i aktywne sa nr PID 0, 1, 17.

iaix
Pl Edycja Widok Wiynolaris Transfer Pomoc
Dl ]3] =B =
i

Pid 0: 00000: Active

Pid 1: 00001: HActive

Pid 2: 00017: Active

Pid 3: 08191: Inactive

Pid 4: 08191: Inactive

Pid 5: 08191: Inactive

Pid 6: B88191: Inactive

Pid 7: 08191: Inactive

Enter PID number to edit

o’ - auit

3

Enter new one, 4-digit, decimal PID number:

'q’ - quit

o - back

0123

PID changed.
Pid 3: 80123: Inactive
Activate PID?

y - Yes
n - No :J
Potaczony 00:04:58 [Autourdeyw. 57800 -h-1 [Gcrol [eaps M [Freechubymanie |Echo drukawaria e

rys. 6: Edycja monitorowanych numerow PID



W analogiczny sposdb, wybierajac pozycj¢ '3' z menu konfiguracji, mozna wykonaé
edycje¢ PID w obu kanatach jednoczesnie (rys. 7).

. i
Pl Edycia Widok Wiwolarie Transfer Pomoc
EE B E

HMAIN CHAMMEL :
Pid 0: 000080: Active
Pid 1: 00001: Active
Pid 2: 00017: Active
Pid 3: 00123: Active
Pid 4: 08191: Inactive
Pid 5: B88191: Inactive
Pid 6: 08191: Inactive
Pid 7: 08191: Inactive

BACKUP CHANNEL :
Pid B: 00000:

[0} Active
Pid 1: 00001: Active
Pid 2: 00017: HActive
Pid 3: B88191: Inactive
Pid 4: 08191: Inactive
Pid 5: 08191: Inactive
Pid 6: 08191: Inactive
Pid 7: 88191: Inactive
Enter PID number to edit
'q’ - quit :I
Potaczony 00:04:58 {Autourdeye, 57800 -h-1 [scrolL  eaps M [Preschubyimanie |Eche drukawania W

rys. 3: Edycja numeréw PID w obu kanatach

W trakcie edycji nr PID, wcisnigcie 'q' spowoduje anulowanie operacji i powr6t do
wczesniejszego menu, wceisnigeie 'z', powoduje cofnigcie wpisywanej wartosci o 1 znak.

6.2. Konfiguracja wyjs¢ changovera

Konfiguracja trybu pracy jest mozliwa po wybraniu cyfry '4' z menu konfiguracyjnego
(rys. 8). Dostgpne sa 2 mozliwe konfiguracje:

1. 1 poczworne wyjscie. Wszystkie wyjscia sa polaczone, mozliwe jest podlaczenie do nich
sygnatu z wejscia IN M albo IN B.

2. 2 podwojne wejscia. Wyjscia changeowera podzielone sa na 2 grupy, OUT M i OUTB,
ktére mozna podlacza¢ niezaleznie do wejs¢ IN M 1IN B.

T
Pl Edycja Widok Wywofanie Transfer Pomoc
Nl=| =|3] nlE
8l

* HMIKROPROJEKT *

x BETA-3 v.1.0 *

Select:

1 - to enter / change PID of MAIN channel

2’ - to enter / change PID of BACKUP channel

'3’ - to enter / change PID of BOTH channels

L - to change operation mode

g’ - quit

Current operation mode: 2 double outputs
Select new operation mode:

1 - 1 fourfold output
2’ - 2 double outputs
o - quit
IPolaczomy 00:06:46 [Butouykrym [57800 &-h-1 [SCROLL[EaPS [MUM  [Frzechwsbywani= [Echa drokowania Y

rys. 8: Konfiguracja trybu pracy wyjs¢ changeovera
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7. Zasilanie urzadzenia

Changeover BETA-3 posiada 2 niezalezne zasilacze sieciowe, odpowiednio dla
kanatow A4 i B. W celu zwigkszenia niezawodnosci urzadzenia, istnieje mozliwo$¢ awaryjnego
zasilania obu kanatéw z jednego, dowolnego zasilacza. W przypadku odlaczenia jednego z
przewodow zasilajacych, badz uszkodzenia jednego z zasilaczy, przelaczenie zasilania nastgpuje w
sposOb automatyczny 1 nie powoduje przerwy w dziataniu urzadzenia. Uszkodzenie lub
niepodtaczenie do sieci zasilajacej zasilacza, sygnalizowane jest brakiem $wiecenia odpowiedniej
diody LED power (p.3.1.).

Praca urzadzenia z wykorzystaniem jednego zasilacza powinna by¢ traktowana jako
sytuacja awaryjna, w normalnych warunkach zaleca si¢ podlaczenie do sieci zasilaczy dla obu
kanalow.

Zasilacze urzadzenia BETA-3 zabezpieczone sa bezpiecznikami zwlocznymi
315mA /250V. Bezpieczniki dostgpne sa po zdjgciu pokrywy gornej urzadzenia. W przypadku
koniecznosci ich wymiany nalezy bezwzglednie odtaczy¢ urzadzenie od sieci zasilajace;.

8. Gwarancja

Producent udziela 24 miesigcznej gwarancji na bezawaryjne dziatlanie changeovera
BETA-3. Gwarancja nie sa objete uszkodzenia mechaniczne oraz spowodowane czynnikami
zewnetrznymi takimi jak przepigcia w sieci zasilajacej, wytadowania atmosferyczne itp. Gwarancja
nie obejmuje takze uszkodzen zwigzanych z niewtasciwa, w szczegdlnosci niezgodna z niniejsza
instrukcja obstuga urzadzenia. Uszkodzenia usuwane beda w siedzibie Producenta w terminie 14
dni roboczych od dnia dostarczenie sprzgtu. Dostarczenie sprzgtu do serwisu, oraz zwrot do
Nabywcy odbywa si¢ na koszt Nabywcy.

Zalecamy wykonywanie wszelkich napraw w serwisie MIKROPROJEKT.
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